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Abstract. O objetivo desta palestra é apresentar um pequeno panorama da área dos
sistemas dinâmicos suaves por partes (SDSP).
A teoria dos sistemas dinâmicos suaves por partes (piecewise smooth dynamical systems) é
um assunto que tem se desenvolvido muito rapidamente nos últimos anos, principalmente
devido à sua forte relação com outros campos da ciência. Muitos modelos envolvendo de
sistemas com fricção, circuitos eletrônicos e sistemas neurais necessitam ser tratados com
sistemas descont́ınuos. Destaque especial é dado aos sistemas definidos por conjuntos de
equações diferenciais cont́ınuas por partes, que receberam especial atenção nos últimos
anos. A dinâmica de tais equações é definida usando a convenção de Filippov.
Nesta palestra iremos apresentar os principais conceitos dos SDPS, além de resultados
recentes sobre estabilidade estrutural, sistemas caóticos e existência de ciclos limite para
tal classe de sistemas dinâmicos.
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